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R440
스티커 노트
0.1uF 누락

R440
스티커 노트
안정성을 위해 cap추가
신호 전압 파악하기

R440
스티커 노트
RIN = RS232 TX(3)
DOUT = RS232 RX(2)
FORCEOFF = H
/Invalid는 output

R440
스티커 노트
100u cap 추가

R440
스티커 노트
DC 1,2번 정류 다이오드 3개씩 추가(직렬)

전압, 전류 떨어뜨리기

+ anode : driver 쪽,
- cathode : 모터 connector 쪽
(7.4v가 적합)

WHYeo
스티커 노트
10k로 변경하기

WHYeo
스티커 노트
TCK, TMS 10k pull-up 추가




