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R440
스티커 노트
added 0.1uF cap

R440
스티커 노트
안정성을 위해 cap추가
신호 전압 파악하기

R440
스티커 노트
RIN = RS232 TX(3)
DOUT = RS232 RX(2)
FORCEOFF = H (changed)
/Invalid is output

R440
스티커 노트
added 100u capacitor

R440
스티커 노트
added diodes to drop voltages




