
JC2 Dashboard can bus干擾分析



狀況回報

產線回報有JC2 dashboard 於mcu燒
code 時(can1 gate mode), 疑似干擾造
成 can 1 bus off. 經檢查確認波型無
異常, 進行過dashbard移除及車身和
dashboard交換, 確認狀況跟 dashbard
走 ,但在正常使用下, dashboad 無發
現異狀.



狀況複現

● 產線於 GATE MODE 時 , 會將 dashboard 所有 icon 

及畫面背光全顯 .(此模式於正常操作下並不
存在 ).

● 和正常使用下差異在於耗電量不同
● 模擬測試方式以 Dashboad CAN BUS流量測試程式 ,

以高速流量傳輸 .另外於 dashboard dc/dc輸出
+5V加掛電子負載模擬不同負載條件 .配合 PCAN 

VIEW進行 CAN BUS 狀態監測 .觀察在不同負載條
件下 ,CAN BUS error frame 狀態 .



CAN BUS 流量測試程式



CAN BUS 流量測試程式



PCAN VIEW 比較畫面

正常傳輸畫面 異常傳輸畫面



通訊異常判斷

通訊異常時 ,PCAN VIEW

的 Monitor 會出現大量
的通訊錯誤 ,嚴重時
會形成 bus heavy而關
閉通訊



測試方塊

Power supply dashboard

e-load

PC PCAN

14V

5V



不良品加載測試

加載 通訊測試
0 mA 正常
100mA 正常
200 mA 些微異常 少量 error

300 mA 異常 大量 error

400 mA 些微異常 少量 error

500 mA 正常
600 mA 正常
700 mA 正常

加載測試是為了模擬儀表板全顯畫面時的最大耗電流 , 並確認在不同耗電流下
是否會有相同結果 . 實驗結果確認在 300mA 加載條件 , 會有最大影響



PX/JX Dashboard dc/dc circuit



量測波型 CAN_H,CAN_RX發現異常

CH1 : CAN_TX, CH4 : CAN_RX, CH2 : CAN_H, CH3 : U6_PIN2 



量測波型 確認 CAN_H,CAN_L受干擾影響

CH1 : CAN_L, CH2 : CAN_H, CH3 : U6_PIN2, CH4 : TJA1050 VDD 



V_5V濾除直流後雜訊 ,確認為 SWITCHING 

NOISE 約 Vpp:560mV



雜訊頻率約 500KHz,如是上升對下降緣
頻率約在 1MHz 與 CAN BUS 頻率相近



TPS562201 輸入 14V, 輸出 5V 在輸出電流 dashboard 加載 300mA
時振盪頻率約在 500KHz (TPS562201 會隨輸入輸出電壓電流改變
振盪頻率 )



TPS562208 (NO discontinue mode), 振盪頻率接近 560KHz, 因
此在交換 TPS562201 後實驗未發生傳輸干擾問題



加入 snuber 電路

R92: 10R, C82 : 2200pF R94 : 4.7R C100: 10pF
註 : 以上值為實驗試作 , 精確值需計算後調整



Dashboard CAN bus circuit

C20 : 併接 0.1uF



改善方案測試結果

通訊狀況良好 , 試外掛加載 0mA~700mA 
均可正常通訊



以頻譜儀進行量測

1 號曲線為改善
後訊號強度 ,2,3
號為未改善的樣
品強度 .
量測位置為
TJA1050 電源
輸入端 .

可以確認改善後
電源上所載
500KHz 及
1MHz 雜訊強度
弱化 .



結論

依據電源 IC TPS562201 規格書中所載切換頻率 .於適當負載時 ,
會落於 500KHz, SWITCHING 上昇及下降緣所產生雜訊頻率因負載變
動有機會落於 1MHz. 此干擾訊號如串入 CAN TRANSCEIVER IC. 即有
機會造成 CAN 通訊干擾 .所以更換為 TPS562208 ( 固定切換頻
率 ),或當 TPS562201 負載點變更時 (切換頻率改變 ).或以 SNUBER
電路壓低 NOISE 強度 .均能對實驗結果產生影響 .
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